
气动元件

为了安全地使用本产品
使用前请务必阅读。
关于气缸常规内容请在卷头73确认，关于气缸开关请在卷头80确认。

个别注意事项：带任意位置防坠落扁平型气缸   UFCD系列

设计・选型时

■  本气缸为带防坠落（气缸静止状态的保持）机构的气
缸。
在非常停止、紧急停止（气缸动作状态下停止）状态
下使用时，寿命将显著缩短。

警告
■  基本回路图
请如下图所示进行本气缸的空气配管。采取以单体阀连接防
坠落部等与下图不同的配管方式时，可能会导致响应延迟等
故障。

注意

■  在锁紧过程中施加背压可能会导致锁紧松脱，因此
阀请使用单体阀或集成的单独排气型阀。

■  夹持力下降时会产生危险，因此在锁紧动作时请勿
对活塞杆施加旋转力（扭矩）。此外，请在活塞杆不
旋转的机构中使用。

■  锁紧解除时，前进方向锁紧型气缸请务必对气口B
供给压力，后退方向锁紧型气缸请务必对气口A供
给压力，在不对锁紧机构施加负荷的状态下解除锁
紧。在向气口AB同时排气，锁紧活塞的状态下，如
前进方向锁紧型气缸向气口A供给压力、后退方向锁
紧型气缸向气口B供给压力，可能会导致无法解除
锁紧、或锁紧突然解除而使得活塞杆飞出，非常危
险。

■  请勿同步使用多个带防坠落气缸。同步期间发生偏
差时，先锁定的气缸上会承受过大的力矩负荷或产
生负荷集中，导致解除锁定故障、寿命缩短或损坏
等。

1． 本气缸的配管请务必如下图所示，在阀后方进行配管分
支，与防坠落部（以锁紧解除口为主配管）和气缸部（以气
缸口为分支配管）连接。

2． 如果气缸动作早于锁紧解除，可能会导致无法解除锁紧、
或锁紧突然解除而使得活塞杆飞出等危险，因此请通过
配管设计确保锁紧解除早于气缸动作。

如以上图所示空气配管进行非常停止、紧急停止，则前进方向锁
紧型气缸会继续后退，后退方向锁紧型气缸会继续前进，返回
原点位置。（残压消失后，在该位置停止。）
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■  内螺纹时，请用扳手固定杆端的扳手夹紧位置并通
过标准工具（内六角扳手）进行紧固。

安装・装配・调整时

警告
■  夹持力下降时会产生危险，因此请勿对活塞杆涂抹
润滑脂。

注意
■  请确保前页基本回路图的主配管比分支部配管粗且
短。

■  在外螺纹前端安装负荷时，请用扳手固定杆端的扳
手夹紧位置并进行安装。

■  请勿采取可能会对活塞杆施加转动扭矩的使用方法。
必须施加旋转扭矩时，请在允许旋转扭矩范围内使
用。

■  要同步使用多个气缸时，请务必另行设置导向。
仅气缸的情况下会因无法保持同步，使活塞杆扭转，
导致动作不良。

●  请勿采取冲击性地施加回转扭矩的使用方法，或扭矩负
荷的方向会发生突变的使用方法。

型号项目 φ25 φ32 φ40 φ50 φ63

允许旋转扭矩（N・m） 1 1.6 2.5 3.9 5.9

UFCD Series
个别注意事项
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使用・维护时

警告
■  活塞杆事先已涂抹足量的润滑脂，请勿再涂抹更多的
润滑脂，同时也请勿擦除润滑脂。

■  请绝对不要拆解，否则会产生危险。

■  除手动解除时以外，请始终在安装有防尘罩的状态
下使用，否则可能会导致故障。

■  手动解除方法

■  使惯性过大的单元等动作时，会导致气缸本体损伤、
动作不良，因此请务必在允许吸收能量范围内使用。

●  拆下外罩，利用一字螺丝刀等，沿各个箭头方向轻轻放倒，
紧锁板抬起，锁紧解除，活塞杆变为自由状态。

■  使用垂直安装等情况下，如果无空气压力，则手动
解除操作时夹持力会消失，负荷的自重等有时会引
起活塞杆动作（下降），敬请注意。
这种情况下，为了确保安全，请在进行下述准备后
手动解除。

● 将负荷移动到下降端。
● 在负荷上设置挡块
●  对气缸施加气压，确保负荷平衡。

注意
■  在锁紧解除状态下长时间使用后，要进行锁紧时可
能会发生响应延迟。
请勿对锁紧部加压后长期放置，而应在每次气缸动
作时驱动锁紧部。
（请使用第898页的基本回路图。）

■  如果在锁紧机构承受压力的状态下保持气缸，锁紧
有时会被解除。
请勿使用3位中封和3位P・A・B连接的电磁阀。

■  由于结构关系，锁紧时会发生1mm左右的坠落（活
塞杆的移动）。
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