
小型・短行程，带防坠落  机构。
耐磨性高的圆形开缝方式 
采用在寿命方面表现出色的新型防坠落机构。通过对锁紧套施加旋转力
M，将在轴向上产生力F，以夹紧活塞杆。

实现全行程防坠落
只要在全行程（包括行程终端）中活塞杆呈静止状态，无论停止位置在任
何位置，都可以实现锁紧。

解决工件的破损问题
防止停电等故障导致气缸因自重而坠落。解决工件等的破损问题。

锁紧方向2种类型
可在前进方向锁紧和后退方向锁紧之间
任选其一。

锁紧反方向为自由
在锁紧的反方向上，活塞杆为自由状态，
即使夹住工件等，也很容易取出。

锁紧解除简便
可使用一字螺丝刀轻松解除锁紧。

在省空间・短行程型超级紧凑型气缸上
首次搭载防坠落机构。
停电时、发生事故时均可确保工件等的安全。

 使用示例

■ 锁紧动作
通过气口A排气时，弹簧力使锁紧套倾斜，夹紧
活塞杆。

■ 锁紧解除
通过气口A进气时，锁紧套呈直立状态，因此，
与活塞杆之间产生间隙，活塞杆自动动作。

● 起模时的安全机构

锁紧动作中 锁紧解除

● 夹紧夹具防坠落

● 压入夹具防坠落

● 挡块防坠落

● 冲压夹具防坠落

动作说明
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